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青少年人工智能技术水平测试 四级 模拟试卷 （理论题）

一、单项选择题（共 20 小题，每小题 4 分，共 80 分）

1. 下列能够表示 12<n<23 的是( )

A. n>12 或 n<23

B. n>12 且 n<23

C. [12，23）

D. （12，23]

2. 语音助手已经成为大多数智能家居设备的一个重

要功能，其主要利用了( )

A. 语音识别技术

B. 语音合成技术

C. 人声合成技术

D. 人声处理技术

3. 关于设计草图的作用，下列说法错误的是( )

A. 设计草图必须注明尺寸规格、制造工艺等信息

B. 设计草图可以帮助设计师快速记录构思

C. 设计草图不追求效果和准确

D. 设计草图多是思考性质的线条、图形

4. 如图，其俯视图是( )

5. 列表中的元素是如何进行排序的( )

A. 元素存入列表的顺序排列

B. 元素存入列表的逆序排列

C. 手动对元素编号后存入列表

D. 访问内存后用当前剩余的内存地址给元素编

号、排序

6. 如下图的语音合成模块，把语速从 1 逐渐调到 9

的过程中，播放出的语音会( )

A. 语速不会发生变化

B. 语速逐渐变慢

C. 语速逐渐变快

D. 语速从 1 到 9 随机变化

7. 不利于多足机器人行走稳定的方法是( )

A. 加腿的数量

B. 减少腿的数量

C. 增加各足与地面的接触面积

D. 机器人重心投影位于各支撑腿支撑的多边形

内部

8. 要对已经学习过的小猫的图片进行识别，应使用

下列指令是( )

9. 下列不属于需求分析内容的是( )

A. 用户分析

B. 项目目的与目标

C. 系统需求分析报告、系统开发文档、系统使用

说明

D. 修正语法错误和逻辑错误

10. 使用冒泡排序法将 5、1、6、3四个数字从小到大

进行排序，则完成排序需要比较( )趟

A. 4 B. 3 C. 2 D. 1

11. 下列选项中不属于程序调试的目的是( )

A. 修正语法错误

B. 修正逻辑错误

C. 找出错误发生位置

D. 评价程序编写繁简

12. 物体追踪系统执行追踪功能时主要分为四步：1识

别物体，2追踪物体，3预测运动，4控制摄像头。

正确的顺序是( )

A. 1243 B. 3142 C. 1234 D. 2143

13. 用颜色识别传感器编写程序指令如下所示，当执

行该指令后，RGB 亮色为( )

A. 白色 B. 红色 C. 蓝色 D. 绿色

14. 我们网购过程中可以随时随地在手机上查看邮送

过程，这主要体现了智慧物流中( )技术的应用

A. IOT
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B. 人工智能

C. 自动驾驶

D. 生物识别

15. 要实现一个机械手能够抓放物体、搬运转移、堆

叠放置至少需要( )个动力装置

A. 1 B. 2 C. 3 D. 4

16. 下图所示的指令语句可实现的功能是( )

A. 输出语音"机器人"

B. 设定识别的语句为"机器人"

C. 听到"机器人"后开始进行识别

D. 听到"机器人"后可输出语音机器人

17. 有一数列其第一项为 1，第二项为 1，从第三项开

始，其每一项都是前两项的和。请求第 10 项是

( )

A. 55 B. 34 C. 89 D. 13

18. 用计算机程序来解决问题首先要进行的是( )

A. 编写程序

B. 设计算法

C. 调试运行

D. 分析问题

19. 表情识别属于人工智能中研究的( )问题

A. 聚类 B. 分类 C. 回归 D. 反馈

20. 在额定功率下，关于直流电机的扭矩，下列说法

正确的是( )

A. 扭矩越大，转速越快

B. 扭矩越大，能够提供的力量越大

C. 扭矩越大，能够提供的力量越小

D. 扭矩越大，对转速不会产生影响

二、判断题（共 10 小题，每小题 2分，共 20 分）

1. 机器学习就是对计算机中的一部分数据进行学

习，然后对另外一些数据进行预测与判断。( )

2. 冒泡排序是将一组数字，从开头的数字与相邻的

数字进行比较，不满足排列要求则交换位置，满

足排列则继续比较下一对数字，这样一轮结束排

序也结束。( )

3. 语音合成中的拼接法是从预制的大量语音中选择

所需的基本单位拼接而成,因此这种方法对数据

库要求比较大。( )

4. 坐标轴的原点为（1，1）。( )

5. 区间分为开区间、闭区间、半开半闭区间。( )

6. 遥控小车是属于闭环结构。( )

7. 蓝牙可实现固定设备、移动设备、楼宇个人域网

间的短距离数据传输。( )

8. 对比四足机器人、六足机器人与双足机器人，腿

数量越少行走时越不容易保持平衡。( )

9. 递归就是死循环。( )

10. 程序中可以设置多个角色，每个角色之间的指令

可以并行运行，没有顺序。( )


